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SHERPA Engineering
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Nos outils métier au service du projet
(avec Matlab, AMESim, Dymola, Papyrus, ...)

NOS services en ingénierie systeme

(modélisation, simulation, contréle commande, génération de code, ...)

Nos formations standard et sur mesure

(démarche systéme et I'ingénierie systeme orienté modele)

Les projets R&D collaboratifs

(en France et en Europe)
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SHERPA A :

Automobile

Energétique
Planification (Powertrain,

Climatisation, ... )
Dynamique Véhicule
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S configuration
i des exigences ' Aéronautique
Définition s (e (Controle moteur)
des exigences Ingénierie des
Etude SdF exigences
Espace
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drarchitecture CDC fournisseur
Naval
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Outils métier, savoir-faire & Applications

Moteur a Combustion
Interne (ICE)

Mécatronique

Gestion énergétique
des batiments

Vehicle System
Dynamics.

Climatisation

Chauffage, Ventilation

Systemes d'aide a la et Air Conditionné
conduite (ADAS) Véhicule électrique & (HVAQ)

I% hybride

Mozewr dige
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Architecture Systeme Simulation Multi-Physique
iD¢ PhiSim et PhiSystem sont les outils créés par Sherpa 3
. pourcapitaliser ’expérience acquise dans des domaines (thermodynamique, etc) |
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Bibliotheques pour des applications spécifiques

O Modélisation multi-physique ']" _@. ugﬁﬂ{u | ,@? ‘
Fuel Cell Engine cooling

O Bibliotheques multi-domaines portables i

POWERTRAIN

Powertrain Engine
sur d ’a u tre senv I ronneme nt S T‘:::;::::i:n Ct)l::;:u::on Fuel Cell System Cooling System
Engine

& Compatible temps réel pour la validation,
HIL

O Systeme de contréle-commandeintégré
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PhiSystem pour la modélisation systémique

La missiondu systéme
est définie pardes
objectifs dans un
contexte d'utilisation
oud’usage.

Diagramme Définition Bloc Architecture

Modele Exigences
ReqML
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Modéle de
Simulation

ng'Q- Qont -+ N | ::
[ B s Bl o ’
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Applicatif de

clndistiotdedot Contréle-Commande

La missionest Chaque prestation est représentée
’ ’ v ’ \ -
décomposée en parun modéle composé d’un e . =3 Lasy
prestation systéme de pilotage et d’un systéme }. 1= |3
élémentaire. opérant.
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